
2026 睿抗机器人开发者大赛

CAIR 强体赛道轮式机器人赛项

分“苗”必争赛题规则文件

一、项目概览

1. 赛题名称

分“苗”必争

2. 赛题简介

我国农业的基本现状是“大国小农”，农业产业发展仍然受

限于农业从业人员匮乏、年龄老化和农业用地减少等问题。在这

样的严峻形势下，利用人工智能和机器人等技术发展智慧农业，

改变传统农业生产方式，无疑是当下农业发展的必然趋势。

农作物丰收、运输是现代农业亟待解决的重要问题。为有效

解决此问题以及充分调动当代大学生对建设现代化、智能化农业

的积极性，让更多当代大学生服务于智慧农业，特精心设置分“苗”

必争项目。该项目旨在全面推动农业机器人发展，全方位提高智

慧农业中农作物栽种、丰收与运输环节的效率，提升其智能化水

平，持续助推智慧农业发展。
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二、竞赛交流群

QQ交流群号：673697633（验证信息格式：学校+姓名）

咨询老师电话：王老师 15698027053（工作日 9:00-17:00）

三、赛项目标

1. 技术突破

本次比赛旨在汇聚全国各高校的力量，共同探索和推动

农业机器人，尤其是栽苗机器人在农作物栽种、丰收与运输

环节的应用，以解决传统农业面临的劳动力短缺、智能化落

后的问题。

2. 成果创新

通过对栽苗机器人从机械设计、电子元件运用、精准控

制算法到计算机智能识别等多维度的深入研究与实践，鼓励

和推动农业机器人技术的创新与发展，推动智能农业的进步。

3. 人才培养

参赛者需要综合运用机械、电子、控制、计算机等多学

科的技术知识和手段，对农业机器人的功能优化、效率提升、

精准度提高等方面进行深入探索。

4. 产业转化

本次比赛可以加强相关领域的青年人才培养与交流，鼓

励更多专业技术人才投身于智慧农业的研究和创新之中，特
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别是针对栽苗机器人的研发与应用，为实现我国智慧农业的

精细化、自动化、智能化发展作出积极贡献。

四、参赛要求

1. 团队要求

报名人数为 1—3 人，每队指导老师人数不超过 2 人。

队长为团队的联系人。

2. 设备规范

比赛分标准组和自创组：

（1）标准组：

针对没有此赛项竞赛器材的队伍，可选采购推荐

竞赛器材，其技术标准为 TSZ-1 类型产品、各参赛队

伍的竞赛器材参数必须达到 TSZ-1 的参数要求。

技术咨询联系人:邱先生 13655422692;在正式比

赛前，评委将严格检录环节，核查各队伍的器材标准

是否达到 TSZ-1 类型产品标准，对不符合此标准的竞

赛器材要求的参赛队伍，现场将取消其参赛资格，请

参加标准组报名的各参赛队伍注意执行此标准，以免

影响现场参赛。

（2）自创组

 机器人未伸展时最大尺寸：

500mm*500mm*500mm-900mm*900mm*900mm；
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 机器人伸展后最大尺寸：

1200mm*1200mm*1200mm；

 机器人操作方式：手动，半自动或自动；

 机器人最大净重：30kg；

 机器人的能源：可采用电池（标称电压≤24V）、压

缩空气（最大压力小于 600kPa）或弹性力作为动力源，

其他未提到的能源类型不可使用；

 机器人必须在醒目的位置安装急停按钮；

 参赛机器人不得使用企业成品或其他已商品化的机

器人；

 同一参赛单位设计的机器人不得雷同；

 禁止使用任何被视为危险的设备，如不符合比赛安

全要求和国家安全标准的激光发射器、大功率超声发射器

等。

注：正式比赛前，参赛机器人需进行赛前检录。不

符合以上要求的机器人将不得参加比赛。

五、竞赛场地及道具

1. 场地规格

比赛场地由机器人启动区、幼苗区、幼苗种植区、农

作物丰收区和谷仓组成，如图 1 和图 2 所示。



5

图 1 场地三维图
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图 2 场地俯视图
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(1) 机器人启动区

红蓝双方机器人各有一个尺寸为 900mm*900mm 的

启动区。在比赛开始前，参赛机器人需要完全放置在启动

区内（机器人在地面的垂直方向投影不得超过启动区的边

缘线）。启动区具体位置详见图 1 所示，尺寸详见图 2

所示。

(2) 幼苗区

幼苗区是机器人摘取幼苗的区域，幼苗区分布有 8

株幼苗。尺寸详见图 3 和图 4 所示。

图 3 幼苗区示意图
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图 4 幼苗区俯视图

(3) 幼苗种植区

幼苗种植区由四个种植仓和周围护栏组成。每个种植

仓上有两个种植区域，幼苗外形和尺寸详见图 5，种植仓

尺寸详见图 6。

图 5 幼苗示意图
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图 6 种植仓示意图

(4) 农作物丰收区

农作物丰收区由 8 株农作物与培养盆和周围护栏组

成。农作物茎部有 5 厘米左右的区域可供机器人抓取。农

作物的茎直径约为 20mm（误差±3mm），农作物尺寸详

见图 7，丰收区和幼苗区连在一起其护栏尺寸详见图 8。
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图 7 农作物示意图
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图 8 丰收区护栏示意图

(5) 谷仓

红蓝双方各有一个尺寸为：2000mm*400mm*100mm

的谷仓用于放置农作物。

(6) 障碍区

红蓝双方启动区前各有一个障碍区，障碍区模拟崎岖

的地表，由三条凸起的条状物组成，突起高度为 12mm，

尺寸详见图 9 所示。
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图 9 障碍示意图

六、竞赛任务

单场比赛为 5分钟，红蓝双方机器人在比赛前提前放置在启

动区，待裁判发出“比赛开始”指令后，双方操作手操控机器人

从各自启动区出发，参赛机器人在活动区内取苗，再到种植区种

植，之后可在丰收区获取农作物（将农作物从培养盆中摘取出即

为收获，获取农作物的数量不能大于种植区种植幼苗的数量）。

当场地任意一方完成所有任务（种植 8个幼苗，收获 8个农作物）

或双方均无农作物可收获或比赛时间耗尽。

说明：

(1) 碰撞判定：双方机器人不得恶意碰撞对方机器人，导致

对方机器人损坏不能比赛的话，直接判负；

(2) 双方机器人禁止恶意阻拦对方机器人行驶。

(3) 机器人只能抓取幼苗的苗，破坏一株“幼苗”扣 2分；

(4) 机器人只能抓取农作物的茎，破坏一株“农作物”扣 2



13

分；

(5) 当己方获取农作物的数量大于种植区种植幼苗的数量

时，超出部分一株扣 3分

七、成绩评定

1. 评分细则

(1) 比赛任务满分 80 分

评分表如表 1所示。

机器人行为 数量 得分 总数 总分 评分标准

种植本方幼苗 1 5 8 40
评分 A

农作物放置谷仓 1 5 8 40
丰收农作物 1 2 8 16

评分 B
夹取本方幼苗 1 1 8 8

表 1 评分表

(2) 判定胜负以积分排序标准为：先依据评分 A；若评分 A

成绩相同时，再依据评分 B。

说明：

(3) 种植本方幼苗：机器人夹取幼苗区的幼苗并在种植区完

成种植，若仅夹取幼苗不得分；

(4) 农作物放置谷仓：机器人夹取丰收区的农作物并完全放

置到谷仓当中；

(5) 丰收农作物：机器人将农作物从丰收区中取出；

(6) 在搬运过程中若幼苗或农作物掉落，机器人可以捡起；
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(7) 禁止远距离投射幼苗或农作物；

(8) 农作物放置区中农作物未完全进入放置区不计算分数；

(9) 种植幼苗时幼苗需直立，否则不得分；

(10) 机器人只能夹取己方的农作物。

2. 违规扣分

(1) 主动碰撞对方机器人，一次扣 5分；

(2) 恶意破坏场地及道具摆放，本场比赛判 0分；

(3) 机器人未在规定的机器人运行区内运行，本场比赛判 0

分；

(4) 参赛队员比赛开始后不得进入场地，否则一次扣 10分

（重试除外）。

八、赛制赛程

比赛分为积分排位赛、淘汰赛。

积分排位赛按照线下裁判评分排名，前 16 名进入淘汰赛。

积分排位赛共进行两轮，每轮抽签确定竞赛双方及红蓝方，最终

按两轮得分总和进行排名（先看评分 A，相同看评分 B）。

淘汰赛依据淘汰赛对阵图，如图 10 所示；暂定冠军一名、

亚军一名、季军两名。

九、竞赛流程

1. 场地适应

(1) 场地建模图：参赛队员通过组委会提供的场地建模图初
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步了解场地样貌和尺寸；

(2) 场地调试：参赛队员有一次调试机会熟悉正式比赛场地。

2. 入场规则

(1) 场地建模图：参赛队员通过组委会提供的场地建模图初

步了解场地样貌和尺寸；参赛队在赛前将机器人放置在启动区，

并设置好初始位置；

(2) 参赛队员在裁判发出比赛开始信号后即可启动机器人。

3. 赛场规则

(1) 比赛过程中，至多允许各参赛队有两名参赛队员在场地

外划定区域内跟随机器人；

(2) 比赛 5分钟倒计时结束后，参赛队员停止机器人工作，

并不再计分；

(3) 比赛过程中，除非紧急情况参赛队员不得触碰机器人及

场中任何比赛道具；

(4) 比赛规则最终解释权归组委会。

4. 离场规则

(1) 离场时，参赛队需带走比赛过程中机器人掉落的零部件

和杂物，以避免干扰后续参赛队的正常工作；

(2) 离场时，参赛队应尽快按规定路线退场，避免与后续参

赛队拥堵。
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十、赛项安全

1.赛项安全管理

(1) 所有机器人上必须安装急停按钮；

(2) 机器人的设计和制作必须保证场内参赛人员、周围观赛

人员和比赛场地的安全。

2.比赛环境安全管理

(1) 参赛队员在比赛开始后禁止进入场地，跟随队员需在划

定的安全区域内活动；

(2) 参赛队员不可在其他参赛队比赛时间内进入警戒线内。

十一、其他说明

1. 申诉与仲裁

(1) 参赛代表队对比赛等事宜有异议时，可以提出申诉；

(2) 参赛选手如对裁决有异议，可在比赛结束后提出申诉；

(3) 参赛选手对赛事结果如有异议，可在成绩公示期内提出

申诉；

(4) 申诉均应通过本代表队领队向组委会提出；

(5) 各有关人员要积极配合申诉调查工作；

(6) 由大赛仲裁委员会作出裁决，并将结果及时通知相关领

队；该裁决为最终裁决，各参赛代表队均不得再提出异议。

2. 注意事项

(1) 本规则中所述场地、设施的尺寸、重量等，误差为±5%；
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(2) 本规则所示的机器人尺寸和重量是最大值，不允许误差；

(3) 分“苗”必争比赛规则会根据实际情况进行修改，将在

大赛官网赛项规则中同步更新；

(4) 每位参赛者仅可报名 1 项比赛。

(5) 报名人数为 1—3人，每队指导老师人数不超过 2人。

队长为团队的联系人。

(6) 若同一参赛单位参赛队伍数量少于 10 支，其获得一等

奖的队伍总数不超过 3 支；若达到或超过 10 支，则一等奖队伍

总数不超过该单位该赛题参赛队伍总数的 30%（计算结果四舍五

入取整），超出部分顺延授予二等奖。

(7) 最终解释权归大赛组委会。
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